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1. Présentation 

La remorque de pompage (figure 1) permet aux agriculteurs d'alimenter en eau les troupeaux. Et ceci dans les 
endroits ne disposant pas d'électricité car la remorque est alimentée par de l'énergie issue de panneaux 
photovoltaïques. 

 
Figure 1 : remorque de pompage 

 
 
 

2. Caractéristiques techniques de la remorque de pompage 

 

 
Figure 2 : caractéristiques de la remorque de pompage 

 
 
 

3. Étude de l'automatisation 

On souhaite automatiser en partie le fonctionnement du système notamment le remplissage du réservoir. 
Afin de gérer l’automatisation du remplissage du réservoir, il est installé un capteur de niveau haut (S1) dans le 
réservoir. L’information batterie chargée (S2) est prélevée sur la carte régulatrice et l'agriculteur dispose d’un 
interrupteur (S3) pour donner l’ordre de pompage. 
 

3.1. Cahier des charges : 

On veut visualiser par un voyant de signalisation les informations suivantes : 

• Réservoir plein (H1) ; 

• Batterie non complètement chargée (H2) ; 

• Pompe en fonctionnement (H3). 
 
On impose le fonctionnement de la pompe (P) dans les deux cas suivants : 

• Lorsque le réservoir (S1) n’est pas plein et quand la batterie est chargée (S2) ; 

• Lorsque le berger le désire (S3) et si le réservoir (S1) n’est pas plein. 
 
 
Pour réaliser cet automatisme, il a été choisi un automate ZELIO®  
 
 
Le capteur permettant de détecter le niveau haut de remplissage de la 
citerne est de type capacitif PNP 3 fils NO. 
 
 
 

Figure 3 : schéma de câblage des 
capteurs en fonction du type 
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3.2. Choix de l’automate programmable 

 En fonction du cahier des charges de l’automatisme et compte tenu du contexte d’utilisation, choisir le module 
logique (figure 4) nécessaire et justifier votre choix. 
 
 
 
 
 
 

 
Figure 4 : modules logiques Zelio 

 
 

3.3. Câblage de l’automate 

 Compléter le schéma de câblage de l’automate ZELIO®. 
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3.4. Programme 

 D’après le cahier des charges, donnez l’équation logique de chaque actionneurs (H1, H2, H3 et P). 
 
 
 
 
 
 En prenant en compte le langage à contact ZELIO®, compléter le programme sur la feuille du logiciel Zelio-Soft 
en langage à contact. 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
Source : concours général 2005 bac STI électrotechnique 


