LYCEE

N Prise en main de la carte ESP32

Lo chum devolearivste Systémes d'Information

et Numérique

Savoir-faire : Expérimenter une architecture matérielle et logicielle en réponse a une problématique donnée.

Problématique : Vous devez mettre en ceuvre la carte ESP32 et vérifier son fonctionnement.

1. Module NodeMCU ESP32
La carte ESP32 est composé d’un module NodeMCU ESP32 (figure 1).

Le module est basé sur un microcontréleur ESP32 cadencé a 240 MHz et est
adapté au développement des loT (Internet of Things : objets connectés).

Le microcontroleur ESP32 dispose d'interfaces WiFi et Bluetooth.
L'interface sans fil Wifi permet la création de point d'accés sans fil, Figure 1 : module NodeMCU ESP32
I'hébergement d'un serveur, la connexion a internet, le partage des données...

2. Programmation de ’ESP32

Il est possible de programmer ’'ESP32 en Python. Pour ceci il faut installer le firmware MicroPython.

2.1. Qu’est-ce que MicroPython ?

MicroPython est un interpréteur Python optimisé pour les microcontroleurs comme les cartes ESP32. On peut
écrire des scripts Python qui seront directement exécutés sur une carte ESP32. Pour ce faire, il suffit de flasher
la carte ESP32 avec MicroPython dessus et d’utiliser un logiciel IDE (par exemple Thonny) pour coder des scripts
Python et les envoyer a 'ESP32.

2.2. Installation du firmware MicroPython

& Connecter la carte ESP32 a I'ordinateur avec le cable adapté.
& Ouvrir le logiciel Thonny.
& Sélectionner Exécuter > Configurer I'interpréteur... (figure 2).

T Thonny - <sansnom> @ 1:1
Fichier Edition Affichage Exécuter Outils Aide

NSE 0%

<sans nom> Q) Exécuter le script courant F5
Déboguer le script courant (plus joli) Ctrl+F5
Déboguer le script courant (plus rapide) Shift+F3

visualizer le script curant au Python Tutor
R Déboauer le scrit courant (birdsevel CtrlShift+B

Figure 2 : configuration de I'interpréteur

& Sélectionner l'interpréteur MicroPython, puis cliquer sur Installer ou mettre a jour MicroPython (figure 3).

T Options de Thonny X

Général Interpréteur Editeur Théme et police Exécuter et déboguer Terminal Console Assistant

Quel type diinterpréteur Thonny doit-il utiliser pour exécuter votre code 7

Détails

Connecting via USB cable:

Connectez votre appareil 3 Iardinateur et sélectionnez le port correspondant ci-dessous
(recherche du nom de votre appareil, « USB Serial » ou « UART ),

Sivous ne le trouvez pas, vous devriez d'abord installer un pilote USB correct.

Connecting via WebREPL:

If your device supports WebREPL, first connect via serial, make sure WebREPL is enabled
(import webrepl_setup), connect your computer and device to same network and select
< WebREPL » below

Port ou WebREPL
[cP2102 USB to UART Bridge Controller @ COM4 -

Interrompre I'exécution du programme dés la connexion
Synchroniser Ihorloge en temps réel d'outil

iser I'heure locale pour Ihorloge en temps réel
redémarrer 'interpréteur avant exécuter e script

Installer ou mettre & jour MicroPython (esptool]
UF2)

Annuler
Figure 3 : sélection de l'interpréteur
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Le chamin de volre réussie

& Compléter les lignes Target port, MicroPython family et variant puis cliquer sur Installer (figure 4). Par défaut
la derniere version est choisie automatiquement.

T Install MicroPython (esptool) X
Click the = button to sce all features and options. If you're stuck then check the variant's
‘info" page for details or ask in MicroPython forum.

NB! Some boards need to be put into a special mode before they can be managed here
(e.g. by helding the BOOT button while plugging in). Some require hard reset after installing.

You may need to tweak the install options (=) if the selected MicroPythen variant doesn't match
your device precisely. For example, you may need to set flash-mode to ‘dio’ or flash-size to ‘detect'.

Target port [CP2102 USB to UART Bridge Controller @ COM4 ~]

Erase all flash before installing (net just the write areas)

MicrePythen family [ESP32 -]

version [1.260 ~|

info _https://micropython.org/download/ESP32 GENERIC
= Annuler

Figure 4 : installation de MicroPython

& Ala fin de I'installation, I'interpréteur MicroPython doit apparaitre dans la console de Thonny (figure 5).

Cansole
MicroPython v1.26.0 on 2025-08-09; Generic ESP32 module with ESP32
Type "help()" for more information.

Figure 5 : console de Thonny

3. Testde lacarte ESP32

Maintenant, le firmware MicroPython est installé dans la carte ESP32. Il reste a vérifier son fonctionnement.
Pour ceci, vous allez faire clignoter la led qui est incluse sur la carte ESP32 (figure 6).

Figure 6 : led sur la carte ESP32

& Ecrire le script ci-dessous dans la fenétre Thonny (figure 7). .
Fichier Edition Affichage Exécuter Outils Aide
. . . DSd © @™
from machine import Pin Pa—
import time from machine import Pin
import time
led = Pin(2, Pin.OUT) ] & By [HETT)
. " " int("Hello World!"
print("Hello World!") el Trae: )
. . led.on()
while True: time.sleep_ms(25@)
led.on() led.off()
. time.sleep_ms(258)
time.sleep_ms(250)
led. O'F'F() Figure 7 : script
time.sleep_ms(250)

& Lancer le script sur votre carte ESP32 en cliquant sur le bouton vert Exécuter.
& Vérifier le bon fonctionnement du script.
& Arréter I’exécution du script avec le bouton rouge Arréter. G
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