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1. Jauge de contrainte 

Une jauge de contrainte, appelé aussi jauge de déformation (strain gauge) permet de 
traduire la déformation d’une pièce mécanique, appelée corps d’épreuve, en variation de 
résistance électrique (plus la jauge s’étire, plus sa résistance augmente). La jauge est collée 
sur le corps d’épreuve qui subit les déformations. Les jauges sont constituées de spires 
rapprochées et généralement fabriquées à partir d’une mince feuille métallique (quelques 
µm d’épaisseur) et d’un isolant électrique.  
 

Au repos, la résistance 𝑅 = 𝜌 ×
𝐿

𝑆
 

Le volume des spires 𝐿 × 𝑆 est constant. 

• En traction, la jauge s’allonge, L augmente et S diminue donc 𝜌 ×
𝐿

𝑆
 augmente de Δ𝑅. 

• En compression, la jauge se rétracte, L diminue et S augmente donc 𝜌 ×
𝐿

𝑆
 diminue de Δ𝑅. 

Par conséquent : 

• En traction, la résistance est 𝑹 + 𝚫𝑹. 

• En compression, la résistance est 𝑹− 𝚫𝑹. 
 
 
 

2. Capteur de force 

Le capteur de force à jauge de contrainte est constitué d’une ou plusieurs jauges de contrainte et d’un corps 
d’épreuve. 
Le corps d’épreuve est conçu pour présenter deux zones de compression et deux zones de traction. Il peut ainsi 
recevoir quatre jauges. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3. Pont de Wheatstone 

La jauge étant un composant purement résistif, il faut l'associer à un circuit 
électrique pour obtenir une tension image de la déformation. 
Le circuit souvent utilisé, est appelé « pont de Wheatstone ». 
Dans le cas de capteurs à jauge de contrainte, il est souvent constitué de quatre 
jauges de contrainte. 
 
 
 
 
 

Figure 1 : jauge de contrainte 

Figure 4 : pont de Wheatstone 
à quatre jauges de contrainte 

Figure 3 : capteur de force Figure 2 : zones de déformation 
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4. Capteurs à jauges de contrainte disponibles 

4.1. Capteur de force CZL635 

Capteur de force à jauge de déformation permettant de 
mesurer une force dans une seule direction. Capteur avec 
quatre jauges de contrainte montées en pont de Wheatstone. 
 
Plage de mesure : suivant modèle. 
Précision : 0,05 % de la pleine échelle. 
Température de fonctionnement : -10 à +40 °C. 
Dimensions : 56 x 13 x 13 mm 
 

Modèle Plage de mesure 

CZL635-5 0 à 5 kg 

CZL635-20 0 à 20 kg 

CZL635-50 0 à 50 kg 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.2. Capteur de force GML670 

Capteur de force à jauge de déformation permettant de mesurer une force dans une 
seule direction. Capteur avec quatre jauges de contrainte (pont de Wheatstone). 
 
Plage de mesure suivant modèle (10, 30 ou 50 kg). 
Précision : 0,05 % de la pleine échelle. 

Dimensions : 34  34  2,5 mm 
 
 

 

Figure 5 : capteur de force CZL635 

Figure 6 : capteur de force GML670 


