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1. La société Whisker

La société Whisker (logo ci-contre), connue aussi sous le nom de AutoPets est basée a Auburn Hills

dans le Michigan aux Etats Unis. Elle développe, fabrique et commercialise des produits pour les chats

(Litter Robot, Fidder Robot). La société est constituée de plus de 300 employés. L'usine de fabrication

se situe a Juneau dans le Wisconsin.

L'équipe d’ingénieurs est constituée de chefs de produits, d’ingénieurs systeme, d’ingénieurs mécaniques,
d’ingénieurs électriciens, d’ingénieurs Firmware (logiciel tournant sur les robots), et d’ingénieurs logiciels
(applications et services Cloud).

2. Le produit Litter Robot 3 connect

Le produit étudié ici est le Litter Robot 3 connect. Il s’agit d’une litiere auto-nettoyante pour
chat.
Il est commercialisé dans deux coloris : gris ou beige.

Il est disponible a la vente sur le site de la société (https://www.litter-robot.com/) ainsi que
sur des sites de revendeurs pour un prix d’environ 650 €.

Le Litter Robot présenté par des utilisateurs.

L'application liée a la litiere auto-nettoyante permet de modifier certains parameétres de la
litiere, d’afficher le niveau du tiroir a déchets et de consulter I'historique complet
d’utilisation pour mieux comprendre la santé du chat.

Le besoin du produit est défini dans le diagramme ci-dessous :

Diagramme de Contenu Expression du besoin initial [ @ Expression du Besoin initial ]J

Expression du besoin initial

Pour de nombreuses familles, leur animal domestique fait parti du foyer et il nécessite une attention particuliére. En effet, un
foyer sur deux en posséde un en France (50,5%).

Pour les personnes agées, il reste souvent la seule compagnie au quotidien.

Le chat est un animal qui permet de limiter la solitude grice a son dynamisme communicatif. || permet également de baisser
le niveau de stress et favorise le maintien de I'autonomie par les stimulations quiil procure. Prés de 25% des plus de 80 ans
disent prendre du plaisir 3 vivre avec un animal car il apporte un sentiment de sécurité.

Toutefois, en vieillissant, s'occuper de cet animal devient difficile et cela peut-étre un déchirement lorsque la personne est
contrainte de s'en séparer, faute de pouvoir assurer I'entretien de Ia litigre.

Pour les familles, le nettoyage de la litiere peut devenir trés vite une tache ingrate et désagréable (ramassage des
déjections, mauvaises odeurs, tache quotidienne).

Pour simplifier la vie des familles ou pour remédier a la difficulté des personnes dgées, un systéeme nettoyant
automatiquement |a litiere de I'animal, aprés chacun de ses passages est une solution.

De plus, pour un chat, une litiere toujours propre représente également bien des avantages, en premier lieu celui de lui
prodiguer un espace sain et non malodorant pour faire ses besoin. Le chat a besoin de disposer d’'un environnement propre
en continu, évitant de faire apparaitre chez lui des comportements non adaptés. Il devient ainsi plus propre et utilisera
toujours |a litiere pour faire ses besoins.
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3. Le fonctionnement du Litter Robot

A la suite du passage du chat dans le Litter Robot pour faire ses déjections, le globe est mis en rotation
automatiquement si sa masse est supérieure a 2,5 kilogrammes (détectée par un capteur de pression associé a un
comparateur) ou par son propriétaire dans le cas contraire (touche prévue a cet effet sur le pupitre). Un
motoréducteur assure le mouvement du globe pour tamiser la litiere agglomérante.
Lors de la rotation, les déjections tombent dans le tiroir. Aprés avoir tamisé toute la litiére, le globe revient en

position initiale.

Les photos ci-dessous illustrent son fonctionnement.

_—

s . . Envoi des Récupérations des Le
Litiere en position Tamisage de la - Retour en . .
o N déjections vers le e déjections dansle | fonctionnement
initiale litiere o position initiale o s
tiroir tiroir en vidéo
4. Diagramme SysML du Litter Robot
4.1. Mission du produit
RD [Paguet] Mission principale du produit [ E] Mission du produit ])
«Finalité» 3

«problems

Pour une famille, le nettoyage de la
litiére peut devenir trés vite une
tdche ingrate et désagréable.

Pour une personne dgée, cela
représente une tiche quotidienne
difficile a réaliser.

=

«systems
Litiere auto-
nettoyante .

Simplifier la vie d'une famille ou d'une personne dgée

Id="0"

étre quotidienne.”

"|Text = "La tiche de l'entretien de Ia litiere du chat ne doit plus

T
| «deriveRegty
|
|

«Mission»

Nettoyer la litiere de maniére autonome

()

satis
wsatistys | _fo—

aprés son passage.”

Text = "La litiere du chat doit étre nettoyée automatiquement
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4.2. Besoins des parties prenantes

RD [Paquet] Besoins des Parties Prenantes [ [ Besoins des parties prenantes ]J

«Besoin (7]
Etre simple d'utilisation
Besoins des parties o
prenantes ext = "Le systeme doit étre simple
Nettoyer la litiere dutilisation.

automatiquement -

«deriveReqty
= -~
~ «traces -
-~
~ i
N «Mission» ey -~
Nettoyer la litiere de F
maniére autonome «deriveReqts

ld="1" e = —
Text = "La Iitiére du chat doit

étre nettoyée
automatiquement aprés son [& __

passage.” =~ _«deriveReqt»
~
=< «Besoin
3 ) Interfacex
3 I'utilisateur
Id="7"
Text = "Une application doit
renseigner I'utilisateur sur la santé
du chat"
4.3. Diagramme des exigences
RD [Paquet] Exigences initiales Exigences initiales ])
= = arequirements «functionalRequirement»
:fL;nduonalFI\"e?xI{ren(\ent» Mission : nettoyer la litiére de maniére autonome Option : assurer le fonctionnement de la litiere
SIOYmCY, uhmsate ol d="6" en cas de coupure électrique
="6.6" L e o = P\ T
llyext 59 La litigre auto-nettoyante doit assurer le nettoyage de 1d="6.5" )
& 1a litiere des chats” Text = "Cing cycles de nettoyage par jour
pendant deux jours sont assurés dans les
/ conditions optimums de longévité de la batterie."
«functionalRequirement» = =
35 «functionalRegquirement»
NettoySris fitiers Améliorer I'accessibilité a la litiere
1d="6.2" 1d="64"
Text = "La litiére est nettoyée aprés le passage dun chat” Text="Un systéme anti-glisse
R assure un accés facile a la litigre.
«functionalRequirements Dans des endroits peu éclairés,
Détecter le passage du chat une veilleuse guide le chat vers sa B\
= «functionalRequirements litigre.”
L Filtrer la litié «functionalRequirements
Text = "Les chats sont détectés a | Fstaere ot de:r e
partir d'un poids de 2,5 kilos™ ld="6.2.1" ption :
Text = "La litiére doit étre 1d="6.4.3"
agglomérante” Text = "Permettre aux vieux chats
— d'accéder facilement a Ia litiére”
= « i irement»
B T Effectuer le cycle de nettoyage dunmonalﬂ?qulrement» o R e
— " Eclairer z g
—m = 1d="6.2.3 Accéder sans glisser
ld="6.24 = o T "
Text="" Text = "La rotation du globe Id="6.41 S o
ext= ¥ G s 1d="6.4.4
s'effectue en sens anti-horaire Text= Text=""
puis en sens horaire™
/ \ «functionalRegquirement»
Détecter la luminosité
«functionalRequirement» «functionalRequirement» 1d="6.42"
Détecter la position du globe Assurer la rotation du globe Text ='....'
1d="6.23.2" 1d="6.2.3.1"
Text = "Trois positions sont a Text = "La vitesse de rotation du
détecter” globe doit étre inférieure a 1 tour
par minute”
«functionalReguirement»
Stocker les déjections
1d="6.3"
Text=""
5 y quil 3 «functionalRequirement» «functionalRequirement»
'“"’m‘; reaplissage Faciliter la manipulation des déjections Filtrer les odeurs
1d="6.31" 1d="6.3.3"
Sl Text = "Les déjections sont conservées dans
Text= 2 e 5
un contenant pouvant étre mis directement a
la poubelle.”
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4.4. Diagramme de définition des blocs
bdd [Paquet] BDD[ BDD |

«systems
Litiere auto-nettoyante

«blocks
Couvercle

«block»
Rampe (option)

«blocks
LED

o wblocks

Tiroir

3
«blocks «blocks wblocks «blocks «blocks
Grille Crémalliére Aimant Filtre a charbon Paillasson

«blocks

l Base l
ablocks % «blocks
Al b ) | Batterie (option)
valeurs «blocks «blocks valeurs
Input : 100-240V AC Motoréducteur Capteur de 12V 1,3Ah
50/60 Hz 0,4A MAX Torce
Output : 15V DC 1A |
«blocks
Capteurs a
effet hall
«blocks «blockx
Panneau de commande Carte
. électronique «block»
-3 Bandelettes
5 «blocks d'étanchéité
Capteur infra-rouge =
-
4 3 «blocks
«block» «blocks Patin ) «block»
Bouton lumineux LEDS Détecteur de
coincement
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