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MCYE = Défi Maqueen

Le chamin de volreréuasts
S.N.T.

1. Défi Maqueen

Le défi consiste a faire le tour du circuit LMB le plus rapidement possible.

gn

La piste a suivre pour relever le défi !

1.1. Robot Maqueen
Le robot Maqueen est un robot contrélé par la carte micro:bit. Il est petit, maniable
et facile d'utilisation. Il posséde beaucoup de fonctionnalités dont :

e capteurs de suivi de ligne ;
e moteurs a engrenage controlables séparément par 12C;

1.2. Programme

Le programme ci-dessous fonctionne a peu prés !
&5 Vous devez le tester et I'améliorer sur la piste d’essai avant de passer sur la piste LMB.

from microbit import *

import time

import microbit

microbit.i2c.init(freq=100000, sda=microbit.pin20, scl=microbit.pin19)

while True:
microbit.i2c.write(0x10, bytearray([0, 0, 50])) #[motG,sensAV,vitesse50] mini3@ maxil28

microbit.i2c.write(0x10, bytearray([2, @, 50])) #[motD,sensAV,vitesse50]

if pinl4.read_digital(): #si détectionD "blanc”
microbit.i2c.write(@x10, bytearray([@, 0, 0])) #Arréter moteur G (vitesse 0)
time.sleep_ms(20) #pause 20ms

if pinl3.read_digital(): #si détectionG "blanc"
microbit.i2c.write(@x10, bytearray([2, @, 0])) #Arréter moteur D (vitesse 0)
time.sleep_ms(20) #pause 20ms
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